SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA SZCZELNYCH SCIANEK Z GRODZIC
STALOWYCH
Kod CPV 4546000-3

1. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnodci umozliwiajace i majace
na celu wbijanie scianek szczelnych stalowych zwigzanych z wykonaniem zbiornikow
~ udredniajacych $ciekéw dowozonych i pompowni $ciekéw surowych. ‘ V

2. _ Okreéleniﬁ vpodst’awowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z defmiéjémi ZaWértymi w odpdwiednich
normach i wytycznych

Grodzica — ksztattownik stalowy lub z tworzywa sztucznego z brzegami uksztattowanymi w
zamki w celu polaczenia sasiadujacych ksztaltownikow w $ciane do grodzenia
wodoszczelnego lub $ciane przenoszaca parcie gruntu.

Zamek — skrajny element grodzicy, shuzacy do potaczenia sasiadujacych grodzic w Scianke
Scianka szczelna — konstrukcja, sktadajaca sie z grodzic wpuszczonych w grunt, ktérych
zamki uszczelniaja Scianke. Scianke szczelna stosuje sie do zabezpieczenia terenu nia
ogrodzonego przed doptywem wody.

Podtuznica — pozioma belka drewniana lub stalowa, przymocowana do $ciany z grodzic,
przenoszaca sile zakotwienia ze Sciagéw lub stuzaca do montazu $ciany.

3. Ogoéine wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogolne™

4. Materialy
4.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Do wykonania $cianek szczelnych nalezy stosowaé nastgpujace materialy :

- grodzice stalowe odpowiadajace wymaganiom norm: PN-EN12063:2001,
PN-EN20248-1:1999, PN-EN 10249-1:2000, PN-EN10249-2:2000

4.2. Grodzice stalowe G- 62

Whasciwosci fizyczne 1 mechaniczne grodzic
e Szerokos¢ profilu — 400mm

e  Wysokos$¢ scianki 290mm

e Pole przekroju poprzecznego 197,3 ( cm®/m)
e Masa grodzicy 62,0 (kg/m)

e Masa sciany 154,9 (kg/m®)

e Moment bezwladnosci Ix 22 580 (cm’/m)



e Sprezysty wskaznik wytrzymatosci Wx 1560 (cm® /m)
e Moment statyczny Sx 885 ( cm’/2)
e Plastyczny wskaznik wytrzymatosci Wpl 1815 ( cm’ /2)

Dopuszcza si¢ zastosowanie innych rodzajow grodzic stalowych do planowanych prac, niz
wskazane, lecz o parametrach podobnych od przewidzianych materialow.

3. Sprzet

‘Roboty zwigzane z zaglebieniem elementow sktfadowych Scianek szczelnych powmny by¢
Wykonane przy uzyc1u nastquJ qcego sprzqtu :

: lé wibromtot o duzeJ czqstothwosm drgan
- zuraw kolowy
- ciagnik kotowy z przyczepa dtuzycowa,
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny techmcznle i spe}mac

wymagania techniczne w zakresie BHP. Dobor sprzetu winien by¢ Zgodny Z norma
PN-EN12063:2001.

4. Transport

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. Wykonanie robot
5.1. Whijanie $cianki szczelnej stalowej

Scianki szezelne nalezy wykonywaé zgodnie z postanowieniami norm PN-EN12063:2001,
PN-89/S-10050 i PN-82/S- 10052

W celu uzyskania odpowiedniej doktadno$ci wykonania $cianki szczelnej nalezy wykonac i
zastosowa¢ ramy prowadzace. Ramy te powinne by¢ stabilne, odpowiednio mocne i
ustawione na poziomiach zapewniajacych mozliwos$é poziomego 1 pionowego osiowania
grodzicy w czasie zaglebiania.

Podczas zaglebiania elementoéw Scianki nalezy regularnie kontrolowa¢ stan techniczny
budowli i instalacji zlokalizowanych w sgsiedztwie prowadzonych robot.

6.Kontrola jakosci robot

Kontrol by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot. Wykonanie scianek 1 montaz
elementow dodatkowych podlega kontroli zgodnie z wymaganiami podanymi w normie PN-
EN12063:2001 oraz niniejszej SST. W zakresie konstrukcji dodatkowych dopuszczalne
odchytki wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-89/5-10050.

Kontrola jakosci robét powinna obejmowac nastepujace czynnosci :

- badania materiatéw uzytych przez poréwnanie ich cech z wymogami okreslonymi w
specyfikacji technicznej, bezposrednio na budowie poprzez ogledziny zewnetrzne

- kontrole urzadzen do zaglebienia elementéw scianki w zakresie stanu technicznego oraz
wlasciwego doboru urzadzen do zakresu planowanych robot,

- kontrola wykonania i zamocowania elementéw prowadzacych

- kontrola pionowosci zaglebienia elementow Scianki szczelnej,



- kontrola $cianki szczelnej w zakresie doktadnosci wykonania w odniesieniu do
dopuszczelnych odchytek,

- kontrola sgsiednich budowli i instalacji, w trakcie zaglebiebiania elementéw $cianki
szczelnej 1 po wykonaniu $cianek szczelnych, w zakresie powstania uszkodzen

Roboty podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace, a ocena poszczegolnych rob6t
potwierdzona jest przez Inspektora nadzoru inwestorskiego wpisem do dziennika budowy

7. Obmiar robot
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8. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST ,,,, Wymagania ogdlne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiwry daty wyniki pozytywne

9. Przepisy zwigzane

Normy

1. PN-EN12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne

2. PN-EN10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy

3. PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztaltu 1 wymiarow.

4. PN-EN10249-1:2000 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy

5. PN-EN 12049-2:2000 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. ToleranCJe
ksztattu 1 wymiardw.



